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Vorwort

Ausgehend vom Aufbau und der Funktionsweise der wichtigsten ruhenden und
elektromechanischen Energiewandler wird deren Betriebsverhalten beschrieben.
Dazu wird gezeigt, wie man aus meist einfachen Messungen im Priiffeld
geeignete Ersatzschaltungen entwerfen kann.

Diese lassen sich fiir die praktisch besonders wichtigen stationéren Betriebszu-
stinde meist einfach algebraisch auswerten, so dass das Betriebsverhalten durch
kompakte = Gleichungen,  iibersichtliche  Zeigerdiagramme  und/oder
praxisgerechte Betriebskennlinien dargestellt und beschrieben werden kann.
Dariiber hinaus werden aber auch Losungen fiir den wichtigsten transienten Fall
des quasistationdren Betriebes in Form einer Differentialgleichung 1. Ordnung
angegeben.

Und schlieBlich wird der allgemeine Fall dynamischer Vorgidnge behandelt, der
i. d. R. die Losung von Differentialgleichungssystemen hoherer Ordnung
erfordert. Dieser Abschnitt wurde von Prof. A. Beshta von der National Mining
University Dnipropetrovsk verfasst und ist im Original in englischer Sprache
gedruckt.

In einem eigenen Kapitel wird ebenfalls auf die unterschiedlichen Verlustarten,
deren Kapitalisierung und die Erwdrmung der elektrischen Maschinen einge-
gangen. Gerade Letzteres wird wegen der immer hoheren Anforderungen an die
optimale Materialausnutzung und den wirtschaftlichen Betrieb der Maschinen
zunehmend wichtiger.

AbschlieBend werden auch wichtige Vorgaben und Rahmenbedingungen fiir die
Elektrischen Maschinen durch die derzeit aktuellen Normen kurz angesprochen.

Sersheim, 2013, Eugen Nolle

Bemerkung:
Besonderer Dank gilt an dieser Stelle Herrn Prof. h. c. (NBU) Dr.-Ing. Nikolaus
Neuberger, der einen Grofiteil des verwendeten Bildmaterials erstellt hat.
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[TinroToBieHO 10 APYKY Ta BUAPYKYBAHO
B Jlep:xaBHoMy BH3 «HarionanbHuii ripHUYHA YHIBEPCUTETY.
CsigonrBo npo BHeceHHs 10 [epxkaBuoro peectpy JK Ne 1842 Bix 11.06.2004.

49005, m. JIninporneTpoBebk, mpocn. K. Mapkca, 19.




 
 
    
   HistoryItem_V1
   AddNumbers
        
     Range: From page 3 to page 232
     Font: Times-Roman 13.0 point
     Origin: bottom centre
     Offset: horizontal 0.00 points, vertical 36.85 points
     Prefix text: ''
     Suffix text: ''
     Use registration colour: no
      

        
     
     BC
     
     3
     TR
     1
     0
     789
     284
    
     0
     13.0000
            
                
         Both
         230
         3
         SubDoc
              

       CurrentAVDoc
          

     0.0000
     36.8504
      

        
     QITE_QuiteImposingPlus2
     Quite Imposing Plus 2.9b
     Quite Imposing Plus 2
     1
      

        
     2
     232
     231
     230
      

   1
  

 HistoryList_V1
 qi2base





